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Final: 194 Tema3
DSenP:x—-3y+z=7y L:1(0,1,3 +(2 -1, k) entoncesL £P s kesigud a
a7 b) O c)2 d) paraningun vaor dek

Rta: ¢

2)SeenS=<(1,2-10):(1,100>yT={xl R4:x1—x2—x3=0} entonces.
adm(S+T)=4 b)dm(S+T)=3 c)SCT=0 dSCT=<1100>
Rta b

3) LasrectasLy: x=1 (1~1,0)+ (L1-1) y Ly x=1 (1L1-1) + (1,-1,0)

a) son coincidentes b) se cortan en un purto
C) son dabeadas d) son parddasy didtintas.
Rta c
@ 2a 3o
HS at 0,b* O,ct O, entoncesd determinante de 82b 3b 4b:es
§3c 4c 6cy
aa.b.c b)atb+c cO0 d—-a.b.c
Rta d

59 B={v;,V,,va} ¥ B={v; +V, +V5,Vv; +V,,V;} sonbasesdeV, entonces |as coordenadas del vector
W=V, +2v, +3v, enlabaeB o &) (3,-1-1) b)(-1-13 0 (L23) d) (63 1)
Rta a

6) Sead palinomio Ry = a?x* +5a x— 2. Losvaoresde a paralos cuaes P = 10 son:
a)a=20a=§ b)a:—20a=§ ca =0 d) noexigea
Rta b

7) Sead Sgemade ecuacionesA . x=boonb? 0.9 x Yy X, sondossoluciones digtintas de este
ggema, entonces, x; - 3x, essolucionde; @ A. x=-20 DA x=-b cAx=0 dAx=b
Rta d

@2 a-3 35§
8) Bl 9gema cuyamatriz ampliadaes 1 -1 o] tiene infinitas soluciones para

&3 2 15
aa=3 bat3 ca=0 dato
Rta a

9) Sen las transformacioneslinedes, f: R ® R, fy = (xa+ X2, Xs+ X4, X9) ¥ g R® R?,
fog = X1+ X+ X3, X2, X1+ X3,0) y € subespacio S=<(1,1, 2,-1); (1, —1,0,0) entoncesunabasedegof

9 es

A{gof@-100)} b){gof@12-1—090f@-100);90f @-100}
O{gof@wr2-1n00f@-100 D{gof@w12-1—9of@-100)}

Rta ¢

A1 1 23

1009 S={xT R"Ax=0ysendoA=% 3 3 0 © entoncesdim.S=2paa
& 3 a2-1 a+ly

da=2 bat -2 ga=-1 da=0

Rta a

S necesitas dases para preparar tu parcid, find o libre puedes llamar d 011-15-67625436
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11) S Ry = (X*— 25) (¢ + 4)° (x + 2i) entonces

a) Sesraizampley —2i estriple b) 2i estripley —2i esde multiplicdad 4
c) -5 esraizampley —2i estriple d) 2y —2i sonraicestriples

Rta b (— 2i esraiz de cuaro veces)

12)S f: R ® Rtiene autovaores—3, 2, 1 entonces los autovaores def of son:
a —6,4,2 b) 94,1 c-321 d) no tiene autovaores redes
Rta b

13)Seaf :R'® Rtd que, frg = (Xo+ X — Xa— Xa, X1 — X3, X2 — Xa, X1— X2 — X3 + X4) entonces una base de
Im fes

a{(3211);21,1,0} b) {(3211);(21,11)}

C) {(11170!1);(1!0111_ l),( 2111170)} d) {(1711011);(110!1!_ 1),(—1, _110! _l), )’(_ 110! _:L _1)}

Rta c

14) Seaf : R ® Rt quefy = (X1 + %, 31— X2, X3), y seaB ={(3,1,0);(0,0,1);(- 1,1,0)} unabase de R®.

® 1 09

Labase B’ paralacua Meeg = 82 0 0-:es gnoedigeB b)B'={(240);(001);(020)}
0 0 -24

¢) B'={ (00,1:(240):(020)} d B ={(240:020:001} Rac

15) S z esraiz sexta de 1, entonces unaraiz clibicade—3 es: a) 3/32° b) - /377 0)-3z d)-37
Rta d

16) | 21 C:Re(z).'z+|m§5‘£z=9"J es 8{3-33;-3} b :'3;-3;ﬁ(1- i);ﬁ(- 1+i% ©
| a % i 2 2

ioaf2,

i3—(-iy 9{3-3

i 2 b

17) Sea{vy, v, v3} base de un espacio vectorid V. S S=<v; + v, Vi — V2> Yy H=S+v; entonces

a) a(wvi,v2)+b(vy,v) +3wsl H b)a(vi,vo) +b(vy,w) 1 H

avitbw+wl H dH=V

Rtad

18) Seaf : V® V trandormeacionlined, dmV =4 y dim Nuf = 2. S Ses un subespacio de V que
veifica Un f<S<V,Nuf!S y V1! Sentoncesdimf(S) es
a2 b) 3 01l d) no se puede asegurar ladimension de (S
Rta d
B -10 2§
(; -
19) S B ={(L,1-1,2);(1,1,1,0);(-1, 1,0,0):(1,0,0,0)} esbase de R'y MBB,, = g(z) ; ; _13ientonces 0500 €S
12 0g
a) un plano que pasapor (1, -1,0,0) b){(1,—1,0,0} c¢) unarectaquepasapor (1,-1,0,0)d)0
Rta

20) Seenf: V ® R*® monomorfismo taes que dim Nu (gof) = 2, entonces:
admV =10 b) dmV =8 cdmV =5 d)dmV =6
Rta b

S necesitas dases para preparar tu parcid, find o libre puedes llamar d 011-15-67625436



